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Calibration des grossissements par mesures linéaires dans VideoCAD EVO

Cette instruction est réservée exclusivement a un personnel de maintenance habilité a calibrer les instruments de mesure

Important: Faire une sauvegarde du fichier: C:\VideoCAD EVO\Local Objectives.ZIP avant une nouvelle
procédure de calibration.
Avant d’effectuer cette opération, vous devez impérativement contrdler si votre caméra est alignée
avec les déplacements de votre table en suivant les procédures appropriées.

La calibration des grossissements dans I'application VideoCAD EVO doit étre effectuée uniquement si I'on a détecté
un disfonctionnement comme : un dessin (ficher DXF) qui ne suivrait pas parfaitement les déplacements de la table
croisée.
Prendre une régle d’étalonnage, par ex. verre de calibrage VR 075 ou VR 103 de
chez Marcel Aubert SA (livrée en standard sur tous nos appareils de mesure).

Aligner la régle sous I'objectif en choisissant le grossissement le plus faible.
Focaliser un trait de la régle avec le plus fort grossissement.

Remarque importante:

La position de I’axe Z ne devrait plus étre modifiée durant toute la procédure

(Optique) de calibrage qui va suivre.
RN 1. Sélectionner le menu [Ctrl-Shift] dans VideoCAD EVO.
. 2. Sélectionner le menu [F5]. Calibration par mesures linéaires.
— 3. Introduire le mot de passe: "pw".
|

4. Choisir sur I'objectif la position a calibrer et pour la calibration de tous les
grossissements, commencer par le plus fort grossissement.

(Optique)

5. Calibrer la largeur de I'image: Valeur en "X”
- choisir 2 points et introduire la valeur correspondante.
(La zone de mesure doit étre plus grande que 80% du champ visuel).
Valider par "OK”

Attention de ne pas additionner une épaisseur de trait. (1* point a I'extérieur 2°™

Iintérieur) Voir illustration en page 2"

point a

Calibrer la hauteur de I'image: Valeur en “Y”
- définir 2 points de mesure et introduire la valeur correspondante.

(La zone de mesure doit étre plus grande que 80% du champ visuel).
Valider par "OK”

Sélectionner I'objectif a calibrer. L'objectif est ensuite affiché dans "Nom de la
7. calibration”
Valider par “OK”
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VideoPRO. T
@ o 8 Sauvegarde les valeurs de calibrage sous le nom correspondant & la position de
" l'objectif zoom. (sélection N° 7)
Eoct |
9. Répéter les opérations de 4. a 8. pour chacune des positions de I'objectif zoom
2 10 A la fin de la procédure de calibrage, pressez Menu Ctrl-Shift F12
11. Fermer VideoCAD EVO
12. Démarrer le logiciel VideoCAD EVO
13. Vérifier la nouvelle calibration en mesurant la régle étalon.
Important: Faire une sauvegarde du nouveau fichier: C:\VideoCAD EVO\Local Objectives.ZIP dans votre
répertoire de sauvegarde (par défaut C:\VideoCAD EVO\Local\Autosave)
Attention : Ne pas additionner une épaisseur de trait.

Lors de la calibration des grossissements, ne déplacez plus la table en croix aprés avoir pris le premier point.
Calibration des pixels se fait en deux temps dans l'image vidéo (1x sur la largeur et 1x la hauteur de I'image)
Le déplacement de la table n’est nécessaire que pour positionner la régle étalon afin de couvrir >80% de
limage vidéo.

La calibration doit étre faite avec une luminosité normale (pas de saturation)
Pour afficher la moyenne de la luminosité veuillez suivre la procédure ci-dessous. (Valable depuis la version 3.0)

" Normal - ECEEE | Menu Ctrl :

Débruitage image “F5 “ la valeur s’affiche en haut a gauche de I'image

La moyenne “moy” doit étre entre 65 et 75 (valeur en %)

videocadevo$17_fr.docx



Calibrage des grossissements par grille de points dans VideoCAD EVO

Cette instruction est réservée exclusivement a un personnel de maintenance habilité a calibrer les instruments de mesure

Important: Faire une sauvegarde du fichier: C:\VideoCAD EVO\Local\ Objectives.ZIP avant une nouvelle
procédure de calibration.

La calibration par grille de points permet de corriger les défauts géométriques de I'optiques tels que la distorsion de
limage et suit la norme EN ISO 10360-7.

Cette procédure demande une regle étalon spécifique VR 158-01 ou un étalon comprenant une série de points dont
les entraxes et les diameétres des points sont connus. Disponible sur demande chez “marcel-aubert-sa”

Calibration des pixels se fait en automatiquement dans le champ visuel de I'objectif.
Il est conseillé d’avoir au minimum 25 points dans I'image vidéo.

Positionner la regle étalon par un déplacement de la table afin que les points couvrent plus de 80% de la surface de
limage.

Lors de la calibration des grossissements ne plus déplacer la table en croix.

Les points avec des défauts (poussiére, rayé..) ou partiellement visible ne seront pas pris en compte lors de la
calibration automatique.

La calibration doit étre faite avec une luminosité normale (pas de saturation).
Pour afficher la moyenne de la luminosité. Veuillez suivre la procédure ci-dessous. (Valable depuis la version 3.0)

Normal shift E |

Sélectionner le menu [Ctrl] et la fonction [F5] Débruitage image

La valeur s’affiche en haut a gauche de I'image.

La moyenne valeur moyenne [moy :]' doit étre entre 65 et 75, valeur en [%].

Aligner la regle sous I'objectif en choisissant le plus faible grossissement.
Focaliser un trait de la regle avec le plus fort grossissement.

Remarque importante:

La position de I’axe Z ne devrait plus étre modifiée durant toute la procédure
de calibrage qui va suivre.

Choisir la position de I'objectif & calibrer en commengcant par le plus fort
grossissement !

Positionner les points dans I'image vidéo (un minimum de 25 points est conseillé)
2. Identifier la distance entre les points et le diamétre des points. Vous trouvez cette
information sur étalon VR 158-01 en bas a gauche de la grille de points.

0000000 ccoe
000000 ccooce
000000000000
0000000000
Oum #400um

[ 3. Sélectionner le menu [Ctrl-Shift] dans VideoCAD EVO.

Slfaton 4. Sélectionner le menu [F8]. Calibration XY grille de points.

grille

de points
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5. Introduire le mot de passe: "pw". Valider par "OK” (que la premiére calibration)

Introduire la distance entre les points (valeur centre a centre en mm)

6. Valider avec "OK”
28200um #400um
CC N NN NN )
R |® 7 Introduire le diamétre des points. (valeur du diametre en mm)
o000 000 * Valider avec "OK”

2200pm #400pm

Sélectionner I'objectif a calibrer. L'objectif est affiché dans “Nom de la calibration”
Valider par "OK”

La procédure de calibration peut prendre quelques secondes.
s 9. Un message vous informe que la calibration est réussie.
Valider avec "OK”

©e00000 XX
00000 XX
eo0o0o0o0o0 oo
° eo0o oo - . s .
000000 eoe 10. Ung série de cercles superposés sur I'étalon vous montre le résultat de la
e0o0o0o0o0 000 calibration.
00000 o0 o0
e0o0o0o0o0 ooo
e00000 000
1 Sélectionner « Nouveau » et valider avec “oui” pour continuer la procédure pour les

objectifs suivants.

12. Répéter les opérations de 4. & 11. pour tous les objectifs.

Sélectionner le menu Ctrl+Shift et choisir F12 pour enregistrer les nouveau

13. N
parametres.

14. Fermer VideoCAD EVO
15. Démarrer le logiciel VideoCAD EVO

16. Controler la calibration en mesurant la regle étalon VR 158-01.

Important: Faire une sauvegarde du nouveau fichier: C:\VideoCAD EVO\Local\ Objectives.ZIP dans votre
répertoire de sauvegarde (par défaut C:\VideoCAD EVO\Local\Autosave)
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Calibrage des centres d’objectifs dans VideoCAD EVO

Cette instruction est réservée exclusivement a un personnel de maintenance habilité a calibrer les instruments de mesure

Important:

Faire une sauvegarde du fichier: C:\VideoCAD EVO\Local\ Objectives.ZIP avant une nouvelle
procédure de calibration.

La calibration des centres d’objectifs permet de corriger les défauts mécaniques de I'optique lors du changement de
grossissement. Une fois le calibrage effectué, il est possible de changer d’objectif en cours de contrle et ainsi de
garantir la superposition du dessin a I'image de votre piece. Pour rappel, il est important de positionner votre dessin
avec le facteur d’agrandissement le plus important et le changement de grossissement ne devrait étre opérer que
vers un grossissement plus faible. Ce calibrage doit étre contrdlé régulierement en fonction de I'environnement.

(Optique)
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Marche a suivre.
Prendre une régle d’étalonnage, par ex. verre de calibrage VR 075 ou

VR 103 de chez Marcel Aubert SA. (livré en standard sur tous nos
appareils de mesure)

Aligner la régle sous I'objectif en choisissant le plus faible
grossissement.

Focaliser un trait de la regle avec le plus fort grossissement.
Remarque importante:

La position de I’axe Z ne devrait plus étre modifiée durant toute la
procédure de calibrage qui va suivre.

Commencer par le plus fort grossissement !

Démarrer VideoCAD EVO sans bouger la table en croix.

Sélectionner le menu [Dessin] fonction “Libérer dessin de la table.”

Sélectionner le menu [Table]
Une croix fixe apparait au centre de I'image.

Positionner I'étalon sur le réticule fixe au centre de I'image.
Ensuite désélectionner la fonction “Libérer dessin de la table”

Menu Citrl :

Presser F1 pour désactiver la fonction “Vue Axes”, la croix disparait.

Menu Ctrl — Shift

Presser F6 : Positionner centre objectif.

Insérer mot de passe “pw”

Nom du nouvel objectif

Nom de fobject.
7.

Nom de a caibraton
20x

o | amie

10.

11.

12.

Presser F6 pour activer la fonction “Positionner centre objectif”’

Une croix (violet) représente le centre théorique de I'objectif.
Déplacer cette croix sur votre référence a l'aide des fléches du clavier
et en pressant les touches F9 a F12 vous modifiez les incréments du
déplacement de la croix.

La souris vous permet aussi d’effectuer le déplacement de la croix.

Une fois la référence sur I'étalon : Valider avec “Enter ”

Sélectionner le nom de I'objectif qui vient d’étre calibré.
L’objectif est ensuite affiché dans "Nom de la calibration”
Valider avec "OK”

13. Sauvegarder les valeurs de calibrage.

14.

15.

16.

17.

Passer au grossissement suivant et répéter les opérations de 10. a 13. pour
chacune des positions de I'objectif zoom.

Fermer VideoCAD EVO
Démarrer le logiciel VideoCAD EVO

Controler la calibration des centres avec la régle étalon en commencgant
par le plus fort grossissement.

Important:

Faire une sauvegarde du nouveau fichier: C:\VideoCAD EVO\Local\ Objectives.ZIP dans votre
répertoire de sauvegarde (par défaut C:\VideoCAD EVO\Local\Autosave)

Cette calibration peut également étre réalisée avec des cercles comme étalon. Employer la fonction clic droit
“positionner au centre d’'un nouveau cercle” lors de I'étape 11. de cette procédure.
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Alignement digital de la caméra dans VideoCAD EVO

Cette instruction est réservée exclusivement a un personnel de maintenance habilité a modifier les paramétres des
instruments de mesure. (Les corrections doivent étre contrélées avant I'utilisation de I’appareil)

Important:

Faire une sauvegarde du fichier: C:\VideoCAD EVO\Local\Registers.ZIP avant une nouvelle
modification de 'orientation de la caméra.

L’alignement digital de la caméra vous permet de vous affranchir d’'un alignement mécanique qui peut étre parfois
long et difficile selon la configuration de votre machine. L’alignement digital de la caméra s’opére en deux phases.

e | e e |

Bt

Dessin Mesurer i Rapport
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4.

La premiére phase est la mesure du défaut.

Poser un étalon (ou une pointe) sous I'objectif en choisissant
le plus faible grossissement.

Choisir le mode « Table ». Une croix fixe apparait au centre de
l'image.

Centrer une arréte sur le point d’intersection de la croix.
Déplacer cette arréte vers la gauche avec la table en croix
sans bouger I'axe Y. On remarque que l'arréte est sous la
croix et a une certaine distance.

Déplacer cette arréte vers la droite avec la table en croix

sans bouger I'axe Y. La distance entre I'arréte et la croix doit
étre identique qu’a I'étape N° 2, mais cette fois ci en dessus de
la croix.

Dans l'onglet “Table”
Sélectionner la fonction « Rotation réticule »

i
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Configuration

‘0 Configuration sauvegardée

oK

Important:

4,

Orienter le réticule sur I'arréte gauche et droite

Avec les touches Page Up — Page Down

déplacer la table en croix sur 'axe “X” sans bouger I'axe “Y”
La référence doit suivre I'orientation du réticule.

Lire la valeur "Q” dans I'affichage en bas a gauche.
(exemple : 0.800°)

La deuxiéme phase est I'introduction de la valeur de
correction

Choisir I'onglet « Ctrl-Shift ».

Sélectionner la fonction « Modifier parameétres », presser F11.

Insérer le mot de passe : “pw”

Sélectionner les parametres "UserConfig” suivit de:
- Caméra =>
- Caméral=>
- Drawing/WorkZoneCameraOffsetAngleO

Sélectionner « Value » et introduire, dans la barre en haut a
droite de la fenétre, la valeur inverse du résultat mesurée dans
la premiere phase. Dans cet exemple la valeur Q devient — 0.8°.

- Presser « Enter » au clavier pour corriger la valeur
d’orientation dans la liste des paramétres.

- Sélectionner « Enregistrer » et presser “OK” pour
enregistrer la nouvelle configuration.

Faire une sauvegarde du nouveau fichier: C:\VideoCAD EVO\Local Registers.ZIP dans votre

répertoire de sauvegarde (par défaut C:\VideoCAD EVO\Local\Autosave)
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